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Primsa 1

Stablange

Prisma 2

Theoretische 26mm  5.5mm 9.0mm

Genauigkeit

angehaltener - berechneter
Punkt Punkt
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Theoretische
Genauigkeit

Primsa 1

Prisma 2

2.6mm 55mm 9.0mm

Mogliche

ST i <Ilmm 15mm 80mm

angehaltener - berechneter

- - Punkt Punkt
- P.unkt <Ilmm 50mm 250mm
abweichung
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SCANNER TRIMBLE X7

Survey Grade
Servo Drive

[3]

500 kHz
Reichweite 0.6 —80m
SO DU L EL TGRS 2.4mm auf 10m
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e Einzelpunktanzielung der
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e Verknupfen von oben und unten
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e Aufnahme des unterirdischen
Teils )
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[1]: https://www.tim-online.nrw.de/tim-online2/

[2]: https://goecke.de/Produkte/EDM-und-GNSS-Zubehoer/SECO-Kanalmesslatte--
VEKTOR-Kanalmesslatten-und-Zubehoer/VEKTOR-Kanalmesslatten-und-
Zubehoer/VEKTOR-Basen-mit-vollstaendig-integrierten-Prismen.html

[3]: https://www.geonovus.|t/sites/default/files/white paper-inside trimble x7 x-
drive technology.pdf
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